Prof. Dr. Alfred Toth
Reihung als horizontale Stufung

1. Vgl. die ersten drei Teile (Toth 2012a, b; Toth 2013). Danach unterscheiden
wir

1.1. Selbsteinbettende Systeme, Umgebungen und Rander
S*=1[U,R[U, 57, S7]

S* = [So, [S1, [S2, [S3, - [Sn-1]]
U= [Uy, [Uz, [Us, ..., [Un]]

R’ = [R1, [Rz, [R3, ..., [Rn]]-
1.2. Adsysteme von Systemen
A1 =R[U, S’]

Az = R[R[U, S°], S7]

Az = R[R[R[U, 7], S]], usw.
1.3. Lagerelationen
SiADESS(Sy) :=  [Si, [S;
SiINESS(S)) :=  [S; Sj
SiEXESS(S)) := ]S [S;.

1.4. Stufigkeitsdifferenzierung
Subordination:  [Si<, Sj]
Superordination: [Sis, Sj]
Koordination: [Si=, Si]

1.5. Rander

1.5.1. Adessive Rander



A2 =R[R[U, S’], S°]

1.5.2. Exessive Rander

Az, =R|R[U, S°], S°]

1.5.3. Subordinative Rander
Az = R[R<[U, §°], §7]

1.5.4. Superordinative Rander
Az = R[R-[U, §°], §7]

1.5.5. Koordinative Rander
Az, = R[R=[U, S°], S"]

1.6. Objekteinbettung

Q- Si =[S, [S]]

Da die Unterscheidung zwischen Sub- und Superordination in der vertikalen
Raumdimension selbst eine perspektivische systemtheoretische Relation dar-
stellt, fihren wir eine solche nun auch fiir die horizontale Raumdimension ein.

2.1. Vertikal gestufte Systeme

Zurcherstr.
9014 St. Gallen



2.2. Vertikal gestufte Teilsysteme

Gasstr. 4, 4056 Basel

Restelbergstr. 45, 8044 Ziirich

Bahnhofsviertel,
i 9000 St. Gallen




2.5. Horizontal gestufte Teilsysteme

Kasernenstr. 77a, 8004 Ziirich

2.6. Horizontal gestufte Objekte

Seefeldstr. 75,
8008 Ziirich
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